i:Q Kraftefreie Ausgleichselemente KA-SERIE

PERIPHERIEN FUR ROBOTER

Funktionsprinzip KA-Standard

Die Ausgleichsbewegung wird Uber Linearrollenfiih- zweidimensional in x-y-Richtung. Die Ausrichtung
rungen nach dem Kreuzschlittenprinzip realisiert. Der des Greifers erfolgt tber die SchlieBbewegung des
Ausgleich erfolgt kraftefrei. Die Einrichtung ist in zen- Greifers mit entsprechender Fingerausbildung.
trischer Position Uber einen doppelwirkenden Pneu-

matikzylinder verriegelbar. Der Ausgleich erfolgt Achtung: keine Winkelfehler ausgleichbar

Verriegelungspilz

Greiferseite
Konuseinsatz

Mittelteil

Kolbenstange

Fihrungsschiene

Abdichtteil
Roboterseite
Kolben
SCHNITT KA-125
Funktionsprinzip KA-mit Versatzverriegelung
Die Ausgleichsbewegung wird Uber Linearrollenfiih- dem Haftkissen auf den Zwischenflansch und fixiert die ausge-
rungen nach dem Kreuzschlittenprinzip realisiert. Der lenkte Position mittels Haftreibung. Zur Ansteuerung wird ein
Ausgleich erfolgt kraftefrei. 5/3-Wege Pneumatikventil (Mittenstellung entliiftet) benétigt.
Die Einrichtung ist sowohl in zentrischer Position als
auch mit Versatz pneumatisch verriegelbar. Bei der Achtung: Die Versatzverriegelung funktioniert nur mit einem
Versatzverriegelung driickt der Verriegelungspilz mit an die Einheit angepalten Zwischenflansch (kundenseitig).
Haftkissen Abdichtteil

Konuseinsatz
Greiferseite

Verriegelungspilz

Mittelteil

Kolbenstange Fiihrungsschiene

Roboterseite
Feder

Kolben

SCHNITT KA-125-zvdv




Kraftefreie Ausgleichselemente

ALLGEMEINE GRUNDDATEN

Betriebsdruck min:
Betriebsdruck max:
Wartung:
Temperaturbereich:
Antrieb:

Material:

Toleranzangabe Gewinde:

Toleranzangabe
Passstiftbohrung:

3,5 bar

8 bar

Siehe Betriebsanleitung

5°C-80° C (hoher auf Anfrage)

Pneumatisch

Gehduse hochfestes Aluminium hardcoatiert/
teilweise geharter Stahl/

Funktionsteile geharteter Werkzeugstahl

+/-0,1

+/-0,02

ANWENDUNG HORIZONTAL/ VERTIKAL

KA-SERIE

Horizontale Anwendung

Nur nach Riicksprache mit Vertrieb einzusetzen. Vertikale Anwendung






